Schrittmotoren
Baureihe SHS 39/200-0100
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Schrittmotoren, Steuerungen, Bewegungssysteme

Schrittmotoren: MICROSTEP Baureihen SHS 39/200-0100
Schrittwinkel: 1,8°
Anzahl der Phasen: 2
Kantenmal3: 39 mm
Motorlange: 29,6 mm
Standardausfihrungen
Typ Betriebsart Haltemoment Phasenstrom Phasen- Phasen- Wellenlange
b=bipolar My [mNm] Ien [A] widerstand induktivitat I/l [mm]
u=unipolar Ren [Ohm] Len [mH]
0100 u 30 0,24 39,0 14,0 15/(10)
0200 b 50 0,21 55,0 42,0 15/(10)
0400 b 80 0,27 31,0 29,0 15/(10)
0800 b 80 0,51 8,0 10,0 15/(10)
0820 b 75 0,74 43 45 15/(10)
0850 b 75 1,4 1,2 0,9 15/(10)
Abmessungen
- 039 10,23 - — 29,606 Lh+0,6 |
M3x0.5
- 1200 o | min 4 fief 08101
(el: e3)
el w—
I - g
@' 85 i | e
;9 - \
. )
M3x0.5 ©
min 6 tief Y ] \
- e2: e4 - — )
)
M-
U |
e3 e2
1 () ” ” 4 (sw) 12205 | o] I_I
2 (ge) 3 (bl)

400 +10

Bestellbezeichn

ung

4x Hnzelader;
AWG26 - 7x0,16
JLTOOY - Trb64

SHS 39/200-Typ
SHS 39/200-Typ.D

fur einfache Welle vorn
fur beidseitige Wellenausfuhrung

(z. B. SHS 39/200-0200)
(z. B. SHS 39/200-0200.D)
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Modifikationen

Optionen

Motoranschluss
- Kabellange
- mit/ohne Stecker
Wellenausfuhrung - einseitig / beidseitig
- Lange
- Durchmesser
- Form
- Gewinde / Ritzel

- Gewindebolzen
- Durchgangsbohrung

Motorbefestigung

Phasenanschliisse

- Flachbandkabel/Einzelader

Vorbereitung zum Anbau fur oder
Komplettierung der Motoren mit

- Encoder
- Getriebe
- Bremse

- Kupplung

unipolar Schrittfolge bei Drehrichtung im Uhrzeigersinn
1br)  5(ws) 3(ge) unipolar
”tan) Schritt Anschlisse
9 1[2]3]4]5]6
1 + | + - -
6(or) 2 * : "
4 + +
4(sw)
bipolar bipolar
1y 3(bl) .
Schritt Anschlisse
1[2[3]4
2(ge) 1 + | +
2 + | +
3 + | +
4(sw) 4 + +
Allgemeine technische Daten
Rotortragheitsmoment gcm? 15
Warmewiderstand Wicklung/Luft Kw™ 15
Betriebsumgebungstemperatur 9 [°C] 5...55
max. Wicklungstemperatur 9 [°C] 120
Schutzklasse IP30
Isolationsklasse B (130 °C)
Prufspannung Up [V] 550/1 s
Lagerbelastung axial N 10
Lagerbelastung radial N 25
Motorgewicht my [kg] 0,13
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